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 مدلسازی، شبيه سازی و طراحي لانچر هواپيماهای بدون سرنشينموضوع پروژه: 

 

 سوابق علمي، آموزشي و اجرايي
 تاکنون 4331عضو هيأت علمي دانشكده فني و مهندسي)بخش مكانيك(دانشگاه تربيت مدرس، از سال  -

 تاکنون 4311عضو هئيت داوران بنياد نخبگان ايران،  -

 )در مهر ماه برگزار خواهد شد( 4341در سال بين المللي رباتيك و مكاترونيك ايران کنفرانس دبير سومين  -

 4343در سال بين المللي رباتيك و مكاترونيك ايران کنفرانس مدير کميته صنعت دومين  -

 تاکنون 4341مديره انجمن مكاترونيك ايران از سال  هيأتعضو  -

 4344در سال رباتيك ايران کنفرانس يت علمي و مديرعضو کميته برنامه ريزی و اجرايي  -

 4341الي  4311مدير گروه طراحي کاربردی بخش مهندسي مكانيك دانشگاه تربيت مدرس، از سال  -



 تاکنون 4314از سال  رباتيك ايرانعضو هيأت مديره انجمن  -

 4314عضو هيأت موسس انجمن رباتيك ايران،  -

 4311الي  4313کانادا از سال  -کارلتنمحقق مدعو دانشكده مهندسي مكانيك دانشگاه  -

 4311تا  4313مدير روابط بين الملل دانشگاه تربيت مدرس، از سال  -

 4313الي  4311رياست بخش مهندسي مكانيك دانشگاه تربيت مدرس، از سال  -

 4313الي  4311مدير گروه طراحي کاربردی بخش مهندسي مكانيك دانشگاه تربيت مدرس، از سال  -

 4313-4314ت  توسعه سيستمهای پيشرفته سازمان گسترش صنايع و نوسازی ايران، مشاور معاون -

 4331عضو هيأت علمي پژوهشكده سيستمهای پيشرفته دانشگاه صنعتي شريف،  -

 4313الي  4311عضو هيأت مديره انجمن مكاترونيك ايران، از سال  -

 4313عضو کميته برنامه ريزی و اجرايي کنفرانس ساخت و توليد در سال  -

 4311عضو کميته برنامه ريزی و اجرايي کنفرانس مهندسي مكانيك در سال  -

 تاکنون 4331دانشكده فني و مهندسي دانشگاه تربيت مدرس، و رباتيك مسئول آزمايشگاه مكاترونيك  -

 اتي:موضوعات تحقیق
 رباتهای توانبخشي بيماران و افراد سالمند -

 رباتهای لامسه ای و ارتباط با محيط مجازی -

 اتهای بازرسي خطوط و مخازن رب -

 رباتها و ماهواره هاکنترل مقاوم  -

 رباتهای انعطاف پذير -

 

 اختراعات، ابداعات و جوايز علمي:
طراحي و ساخت ربات آزمايشگاهي ، کسب رتبه دوم پژوهشهای کاربردی جشنواره جوان خوارزمي .4

اس داشخانه، سيد محمد داودی توانبخشي پای بيماران، مجيد محمدی مقدم، علي اکبر ميرزايي صبا، عب

 4343حسنكلا، مصطفي مقربي، 

روش نوين قالبگيری تزريق مدلهای مومي پره ،  کسب رتبه دوم پژوهشهای کاربردی جشنواره خوارزمي .1

 4344، امير حسين بهروش، مجيد محمدی مقدم، های توربين

)شاخه صنعتي امیر کبیر کسب رتبه نخست چهارمین دوره مسابقات بین المللي رباتیک جام دانشگاه .3

، مجيد محمدی مقدم، علي اکبر ميرزايي صبا، عباس داشخانه، سيد محمد داودی حسنكلا، رباتهای پزشکي(

  4341، طراحي و ساخت ربات هشت درجه آزادی توان بخشي پامصطفي مقربي، دانشگاه تربيت مدرس، 

محمد داودی حسنكلا، دانشگاه تربيت  مجيد محمدی مقدم، علي اکبر ميرزايي صبا، عباس داشخانه، سيد .1

 41/1/4344، تاريخ ثبت: طراحي و ساخت ربات هشت درجه آزادی توان بخشي پامدرس، 

دوربین بازرسي چاههای عمیق با قابلیت نصب  مجيد محمدی مقدم، عليرضا هادی، غلامحسين محمدی،  .1

 11/4/4341، تاريخ ثبت: سنسورهای اندازه گیری خواص شیمیايي آب 

ربات بازرسي لوله های طراحي و ساخت دانشگاه تربيت مدرس، جيد محمدی مقدم، عليرضا هادی، م .1

 1/3/4314تاريخ ثبت  ، فاضلاب با قابلیت تنظیم اتوماتیک ارتفاع دوربین



بستر رباتهای متحرك با قابلیت مجيد محمدی مقدم، موسي دريانورد، عليرضا هادی، دانشگاه تربيت مدرس،  .3

 11/3/4314، تاريخ ثبت: و موانع سختعبور از پله 

بازرسي لوله های فاضلاب مجهز به سیستم  رباتعليرضا هادی، غلامحسين محمدی، مجيد محمدی مقدم،  .1

 3/44/4311، تاريخ ثبت: لیزری اندازه گیری قطر و دو پهن شدگي لوله

آزادی جهت ارتباط  ربات لامسه ای شش درجهمجيد محمدی مقدم، حامد خاکپور، محمدرضا ارباب تفتي،  .4

 43/3/4313، تاريخ ثبت: با محیط مجازی

، تاريخ ربات متحرك هوشمند عبور کننده از پله ها و موانعمحسن مرادی دالوند، مجيد محمدی مقدم،  .41

 43/1/4311ثبت : 

 4313، رتبه دوم پژوهشهای کاربردی جشنواره جوان خوارزميکسب  .44

 4311ای، کنفرانس مهندسي مكانيك ايران، لامسه برنده جايزه بهترين طرح کاربردی رباتهای  .41

در زمينه رباتهای ( http://kavoshmech.com)شرکت دانش بنیان کاوش مکانیزه فن آورراه اندازی  .43

 4311بازرسي، 

   4311، ، کنفرانس ساخت و توليد ايرانبهترين مقاله کاربردی رباتهای متحركبرنده جايزه  .41

برای ادامه تحصيل در دوره های کارشناسي ارشد و وزارت علوم متوالي بورس تحصیلي کسب دو  .41

 4331  دکتری،

 4331و کانادا، دانشگاه تورنت Charles Bertram Pitt Endowment Fundبورس تخصصي  .41

 4331و کانادا، دانشگاه تورنت Open Doctoral Fellowshipبورس تخصصي  .43

 

 

 )مجری اصلي(  حقیقاتي انجام شده با صنايع و مراکز مختلفپروژه های ت
 استفاده جهت نآ کاری فضای سازی بهينه و زادیآدرجه  1و کنترل يك ربات هپتيكي  تحليل، طراحي .4

 )ادامه دارد( 4341، صندوق حمايت از پژوهشگران و فناوران، کرينيوتومي درجراحي

رباتيك الهام گرفته از   ، طرح ملي توسعه کاربردین نمامدلسازی و طراحي سيستمهای کنترلي ربات انسا .1

 4343(، Surena –طبيعت )ربات انسان نما 

طراحي و ساخت يك ربات توانبخشي برای گام برداشتن افراد معلول بر روی تردميل با قابليت کنترل مدار  .3

 4344بسته، صندوق حمايت از پژوهشگران و فناوران کشور، 

 4341، شرکت پارس سوئيچ، مپر )ضربه گير( مكانيزم فرمان کليد قدرتطراحي و ساخت نمونه د .1

 4314، مرکز تحقيقات مخابرات ،  طراحي و پياده سازی کنترل مقاوم ماهواره با ژيروسكوپ ممان کنترل .1

 4314، و معادن  طراحي و ساخت سيستم آموزش مجازی جراحي استخوان هپتيكي، وزارت صنايع .1

 4313، سازمان صنايع نوين، تر رباتهای متحركآزمايشگاهي و تست بس و توليده، تحقيق، بررسي مطالع  .3

 4313طراحي و ساخت ربات بازرسي خطوط لوله و کانالها، دانشگاه بربيت مدرس،  .1

 4311، سازمان گسترش و نوسازی، طراحي و ساخت بالانس کننده خودکار محورهای دوار .4

، گروه  افظ لوله های اسپيرال در سيستم سه لايهمطالعه و بررسي روشهای کنترل ضخامت پوشش مح .41

 4311صنعتي سديد، 

 4313دو درجه آزادی، وزارت دفاع، طراحي و ساخت سيستم اتوماسيون  .44

http://kavoshmech.com/


 4313، مرکز تحقيقات مخابرات، بررسي اثر انعطاف پذيری سازه ماهواره .41

مرکز ، ه به روش ميكروطراحي کنترل مقاوم برای وضعيت يك ماهواره پايدار شونده تحت گراديان جاذب .43

 4311، تحقيقات مخابرات

، سازمان گسترش و نوسازی صنايع ايران،  (SBDCطراحي و ساخت ربات جستجو گر خطوط لوله و کانالها) .41

4311 

 4311، سازمان بهينه سازی مصرف سوخت کشور، طراحي و ساخت ترموستات قابل برنامه ريزی .41

 4311، وزارت صنايع و معادن، بات راهروندهطراحي کنترلر مقاوم موقعيت و نيرو برای ر .61

طراحي، آناليز و ساخت پانل ساندويچي فوم پلي يورتان با پوسته های آلومينيومي، شرکت ايمن سازان،  .43

4331  

 (همکار)  پروژه های تحقیقاتي انجام شده با صنايع و مراکز مختلف
 4341ع نوين، مجری: دکتر وحيد مجد، ساخت ربات چهار پای حامل، وزارت صنايع ، مرکز صناي و  طراحي .4
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